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Ndzevordce:

RegulAtor pr0toku a regulace pr0tokoveho ohflveku

A. Uplnost abstraktu, kliaova slova odpovidaji naplni prdce Velmi dobie minus (2-)

B. Kvalita zpracovdni re5er5e Dobie (3)

C. Re5eni prdce po teoretick6 strdnce Velmi dobfe (2)

D. Vhodnost, piimdienost pouZit6 metodiky . . Vlborn6 minus (1-)

E. Urovei zpracov6ni rnjsledki a diskuse

F. Vlastni pfinos k fe5en6 problematice

HODNOCEI'I t Z{VENCCTE TVNU FIKAENI PRACE

Velmi dobie (2)

Velmi dobie (2)

G. Formulace zevdru prAce Velmi dobfe (2)

H. Spln6ni zaddni (cil[r) prace Spln6no

l. Skladba, sprdvnost a 0plnost citaci literernich idaj0 .. Velmi dobie (2)

J. Typografick6 a lazykovA 0rovei (vd. pravopisu) Velmi dobie minus (2-)

K. Form6lni nalezitosti prace Velmi dobie (2)
(struktura textu, fazeni kapitol, piehlednost ilustraci)

L. Piistup studenta k ieieni (samostatnosl, aktivita...) VibornE (1)

Komentaie di piipominky:

V z6vdru prace (kapitoly 4 aZ 6) nejsou sprAvnE synchronizov6ny odkazy na obr6zky s jejich iisly.
Vzdaleny monitoring je v jen velmi zAkladnim provedeni, vzddlen6 ovl6d6ni neni.
Oceiuji moZnost zavodnEni soustavy pomoci stisku speci6lni kombinace tlafitek.

...pokraiuje na strane 2
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Celkov6 zhodnoceni:

Student se praci snazi uk6zat svoji schopnost samostatnE zrcalizoval kompletni iizeni procesu. Jeho

dinnost spoiivala jak v HW nevrhu a iesenl regulatoru, tak ve volb6 vhodne struktury regulainiho obvodu

a samotn6m optimelnim nastaveni v5ech prvk8. Bohu2elje ale prdce 0ak zpr6va, tak finalni vyrobek)

zatiZena mnohimi neduhy. Jako piiklad lze uv6st slabou jazykovou 0rovei, sporn6 programov6 ieseni
kompenzadniho filtru di velmi 0sporn! vzdilenf monitoring. Na druhou stranu musim ocenit, Ze se student

vypoiadal s celou stavbou regulatoru i mnoha probl6my, ktere se pii realizaci a provozu vyskytly. Za
povsimnuti stoji tez Wsledek regulace s 2DOF PlD.

Otiizky k obhajob6:

1. Reeln6 aplikace je vyuzivena jen pro relativnE izk6 p6smo malych pr0tok0. Kolik rozliSovacich 0rovni

se aktu6ln6 v tomto pasmu Wu2lv6 (Gtat 2)? Jak by se dala zvysit pfesnosvrozliseni?

2. Vami zkonstruovane teplotni iidlo mA evidentn€ vlastni dynamiku. Mr:Zete tuto dynamiku n6jak

charakterizovat? Jak s ni naslednE pracujete?

3. Vysv6tlete rozdily mezi simulaci (Graf 16) a re6lnim experimentem (Graf 18) v dob€ skokoveho

snizeni or0toku!
4. Jakfm zp0sobem realizujete rnlpoiet z6sahu kompenzainiho filtru (13), (14)?

Celkov6 klasifikace:

Prace spliuje pozadavky na ud6leni akademickeho titulu, a proto ji doporueuji k obhajoba

Navrhuji tuto prSci klasifikovat stupnem Velmi dobie (2)

V Liberci

dne 31. kv6tna 2016

Podpisem soudasnd poturzuji, Ze nejsem v Z6dn6m osonnim y'zt/nu k {
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