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A. Kvalita abstraktu, klicova slova odpovidaji naplni prace . . . . . . Vyborné (1)

B. Rozsah a zpracovanireSerSe . . . .. ............... Velmi dobi'e minus (2-)
C. Re$eni prace po teoretické strance . . . . . ... ... ..... Velmi dobfe (2)

D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . .. ... ...... Velmi dobre (2)

E. Urove zpracovani vysledkt a diskuse . . . . .. ... ..... Velmi dobre (2)

F. Vlastni pfinos k feSené problematice . ... ... ... .. ... Velmi dobre (2)

G. Formulace zavéruprace . ... .. ... ... ... .. Vyborné minus (1-)
H. SpInéni zadani (cild)prace . . . . . ... ... ... ... ..... Spinéno

I. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich adajt . . . . . . . Vyborné (1)

J. Typograficka a jazykova Groveri (vé. pravopisu) . . . . . ... .. Vyborné minus (1-)
K. Formélni ndlezitostiprace . .. ... .. ... .. .. ...... Velmi dobfe (2)

(struktura textu, fazeni kapitol, pfehlednost ilustraci)

Komentare €i pfipominky:

V préci postradam blokové schéma konceptu feSeni a elektrické schéma zapojeni vysledné sestavy
hardwaru. Pili$ struény je i popis testovani funkénosti celého zafizeni. Publikované obrazky jsou hife
Citelné (napfi. Obrazek 2.2)

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Bakalai'ska prace se zabyva aktualni tématikou rozvoje robotickych systémil. Vyuziti hotovych
vyvojovych kit velmi usnadnilo vyvoj a navrh hardwaru, nicméné omezilo prostor pro viastni tviiréi
invenci. Je zfejmé, Ze téZistém celé prace jsou kapitoly popisujici navrh softwaru, které jsou zpracovany
velmi peclivé a v dostatetném rozsahu.

Pozitivné hodnotim navaznost prace na dalsi roénikove projekty fakulty.

Otazky k obhajobé:

1. Popiste podrobné&ji pfipojeni joystick{ k analogovym vstupim procesoru - jaké bylo referenéni napéti,
jakého rozliSeni a tim i citlivosti Ize dosahnout s pouZitymi A/D pfevodniky, jak je mozné oSetfit chybové
odchylky hodnot zplsobené napfiklad nedokonalym kontaktem jezdce potenciometru s odporovou

drahou....
2. Jakym zpUsobem byla testovana funkénost dalkového oviadani

Celkova kiasifikace:
Prace spliiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuiji tuto praci klasifikovat stupném Velmi dobfie (2)

V Liberci
dne 4.6.2014
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Podpisem soucasné potvrzuji, Zze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace
A -‘d/‘//é,/&(,/;/‘ £

podpis oponenta
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