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N6zev pr6ce: Vyu2iti senzitivnich robot0 pro 06ely rehabilitace

TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCT
Fakurlta nrechatroniky, informatiky
a nrezioborovVclr stuciii t

A Uplnost abstraktu, klidovd slova odpovidaji n6plni prace. . . . .

B. Kvalita zDracovent reserse

C. Re5eni prace po teoretick6 str6nce

D. Vhodnost, pnmdlenost pouZt6 metodiky

E. Urovei zpracoveni Wsledk0 a diskuse

G. Formulace zavdru ordce

H. Spln6ni zad6ni (ciln) pfttc€

l. Skladba, spravnost a Uplnost citact lit€r6mfch fdaj0 . .

Vybom6 (1)

Vibome (1)

Vybom6 (1)

Vybom6 (1)

Vfbom; (1)

Vlbomd (1)

Vlbom6 (1)

Spln6no

Vtbomd minus (1-)

VfbomE minus (1-)

F. Vlastni piinos k f€5en6 problematice

J. Typograncke a jazykovS 0roven (vd. pravopisu)

K. Formdlni n6le2itosti prece Vfbom6 (1)
(struktura textu, iaz€ni kapitol, piehlednost ilustraci)

L. Piistup shrdenta k ieseni (samostahost, aktjvita...) Vjbom6 (1)

Koment6ie 6i pfi pominky:

Celkov6 je pr6ce na velmi dobre 0rovni. Teltie dobie strukturovdn a doplnEn vhodne ilustracemi.
Student na zac6tku prace provedl kvalitnl reserii existuj{cich lesenf a ve druhe polovin6 pr6ce popsal
navrh a realizaci vlastnfho leseni rehabilitacni aplikace pro robota KUKA iiwa.
Textu lze vyeist pouze dvE vEci:
1, student v t€xtu mdlo pouiivd odkazy na seznam poulit6 literatury
2, text obsahuje iadu drobnfch chyb, jako napt. na sban6 21 nepiilis vhodne formulace 'neprakticke pro
b€Zne roboty' nebo na stranE 24 je odkaz na kapitolu 0.

...poknAtje na stlane 2
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Celkovd zhodnoceni:

Student pracoval po celou vyhrazenou dobu aKivne a samostatnE. Musel se vypoiadat s ne zcela kvalitni
dokumentaci knihoven a \ ivojoveho prostiedi od firmy KUKA, i nedostatkem jinich zdroi0 informacl a
oiiklad0.
Programoveni senzitivnich robot0 ie zatim pom6m6 novd disciplina a jeiich vyuiiti v ruznych oblastech
lidske dinnostije velmi aKualnit6ma. Navfc robotick6 rehabilitace s vyu2itim senzitivnich je robot0 oblast,
u Ker6 se odekeva velmi rychl! rozvojjak z dirvodu demografick6ho vrivoie spolednosti, tak i z divodu
zlepSujici se dostupnosti senzitivnich robot0.
Vytvoiena aplikace velmi dobie demonstruie moZnosti senzitivniho robota KUKA iiwa v t6to oblasti.

Otazky k obhaiobE:

1. Jaky rozdilie mezi vyuZitim lineamich pohybri a PTP pohyb0 pro odely rehabilltace a proe iste pouzil
preve PTP?
2. Bylo by mozne/vhodne pouzit ijiny typ pohybu?

Konbola plagi6trl:

Mira shody podle STAG:

Neposouzeno

0 '/o Komentai v piipadd shody nad 5 %:

Celkovd ldaeifikace:
Prace spliuje poZadavky na uddleni akademick6ho titulu, a proto ji doporu6uji k obhajob6

Navrhuji tuto pr6ci klasifikovat stupn€m Vfbomd (1)

V Liberci

dne 25.5.2018
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Podpisem soudasnd potvrzuji, Ze nejsem v iedn6m osobnim vzitah{l<f autgrovi prece
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podpis Vedouclho pr6ce
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