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A. Uplnost abstraktu, kli¢ova slova odpovidaji naplniprace . . . . . . . Vyborné (1)

B. Kvalita zpracovanireSerSe ... . « v v v v o ws s v o o o Vyborné (1)
C. ReSeni prace po teoretické strance . . . . . . . .. ... .... Vyborné (1)
D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . . ... ... .. .. Vyborné (1)
E. Uroven zpracovani vysledki adiskuse . . . . . .. .. ... .. Vyborné (1)

F. Vlastni pfinos k feSené problematice . . ... ... ... .... Vyborné (1)

G..FomMUIAce ZAVBMIPrACE: . « ocwin « v m s o wais s & s Vyborné (1)
H. Spinéni zadani (cll0)préace . . . . . ... .. .. ... Spinéno
|. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich udaju . . . . . . .. Vyborné minus (1-)

J. Typograficka a jazykova Uroven (v&. pravopisu) Vyborné minus (1-)

K. Formalni nalezitosti prace Vyborné (1)

(struktura textu, fazeni kapitol, prehlednost ilustraci)

L. Pristup studenta k feSeni (samostatnost, aktivita...). . . . . . . .. Vyborné (1)

Komentare &i pfipominky:

Celkoveé je prace na velmi dobré urovni. Text je dobfe strukturovan a dopinén vhodné ilustracemi.
Student na zagatku prace proved| kvalitni reSerSi existujicich feSeni a ve druhé poloviné prace popsal
navrh a realizaci vlastniho feSeni rehabilitacni aplikace pro robota KUKA iiwa.

Textu Ize vycist pouze dvé véci:

1, student v textu malo pouziva odkazy na seznam pouzité literatury

2, text obsahuje fadu drobnych chyb, jako napf. na strané& 21 nepfili§ vhodna formulace "nepraktické pro
bé&zZne roboty" nebo na strané 24 je odkaz na kapitolu 0.

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Student pracoval po celou vyhrazenou dobu aktivné a samostatné. Musel se vyporadat s ne zcela kvalitni
dokumentaci knihoven a vyvojového prostfedi od firmy KUKA, i nedostatkem jinych zdroji informaci a
piiklada.

Programovani senzitivnich robota je zatim pomérné nova disciplina a jejich vyuziti v riznych oblastech
lidské €innosti je velmi aktualni téma. Navic roboticka rehabilitace s vyuZitim senzitivnich je robotl oblast,
u které se ocekava velmi rychly rozvoj jak z divodu demografického vyvoje spoleénosti, tak i z divodu
Zlepsujici se dostupnosti senzitivnich robot.

Vytvorena aplikace velmi dobfe demonstruje moznosti senzitivniho robota KUKA iiwa v této oblasti.

Otazky k obhajobé:
1. Jaky rozdil je mezi vyuzitim linearnich pohybti a PTP pohybt pro uéely rehabilitace a proc jste pouzil

pravé PTP?
2. Bylo by moZné/vhodné pouzit i jiny typ pohybu?

Kontrola plagiatu:
Mira shody podle STAG: 0 % Komentar v pfipadé shody nad 5 %:

Neposouzeno

Celkova klasifikace:

Prace spliiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporuéuji k obhajob&

Navrhuiji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné (1)

V Liberci
dne 25.5.2018

Podpisem soucasné potvrzuiji, Ze nejsem v Zadném osobnim vztahy k/autgrovi prace

podpis vedouciho prace
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