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Zadani diplomové prace vzniklo s cilem podpofit vyvoj vozidla ¢TUI na katedfe
vozidel a motort, jchoZ koncept byl v lofiském roce prezentovan v diplomové praci pana
Pilvouska.

V tivodu své prace se diplomat vénuje obeenému popisu podvozki pouZivanych u vozidel a
postupné sc veénuje viem stcZejnim castem podvozku.

Ve druhé a nejdulezitcisi casti predlozené diplomové prace se student vénuje vlasinimu
navrhu komponent pfedni a zadni napravy vozidla ¢TUL. Pfi navrhu uchyceni a vlastni
konstrukce naprav musel diplomant spolupracovat s 1 dal§imi dvéma kolegy feSicimi ram a
brzdy vozidla. V navrhu predni napravy vozidla bylo vyuzito komponenti napravy »z vozidla
Skoda Fabia, kicr¢ byly doplnény o prvky vlastni konstrukce vynucené §iFkou nové
konstruovanc¢ho vozidla a dopInéné o pfevodku fizeni spolecnosti TITAN. Pro zadni napravu
diplomant navrhl vlastni uspofadani vyuZivajicich dvou nezavislych ramen klikové napravy.
Pfi navrhu dalSich komponenti se zccla spravné snazil vyuzit sériové vyrabénych
komponentl 7z jinych vozii. Navrh je dopInén o pevnostni kontrolu ramene zadni napravy v
mefode koneénych prvki, jemuZ pfedchazi rozbor moZnych variant silového zatiZeni ramenc
b&hem jizdy vozidla. V praci je také provedena analyza kinematiky navrzencho podvorzku a
dynamicka analyza na poloviénim modelu vozidla.

Prace je doplnéna o kompletni vykresovou dokumentaci pro vyrobu naprav vozidla.

Vécchny body zadani byly splnény a vysledkem je pomémé rozsahla prace obsahujici
viechny prvky zékladniho navrhu podvozku vozidla - konstrukee, analyza kinematiky
naprav, pevnosini kontrola (MKP), vytvofeni poloviéniho dynamického modelu vozidla. V
pract sc vyskytuji drobné picklepy, je7 nemaji vliv na technickou podstatu prace.

Otarzka k obhajobé:

Byla provedena analyza chyby navrZzeného mechanismu smérového Fizeni?

Diplomovou praci doporucuji k obhajob¢ a hodnotim znamkou vyborné minus.
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