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Teoretickou d6st sv6 prhce v6novala studentka popisu prumysloqich robotfi riznych
u-irobcti. D6le se zde zabyvh tak6 kinematikou robotri a pojedn6v6 o piidinhch vzniku nepiesnosti
robotri obecn6. Tato d6st zahrnuje v5echny informace, kter6 jsou nezbylne pro d6st praktickou a je
zpracovhna logicky.

Jednim zhlavnich itkolfi bylo navrhnout a realizovat metody mdieni nepiesnosti. Prvni
navrZenou variantou je mdieni pomoci ultrazvuku, ditle pak pomoci laseru a nakonec pomoci
kresleni dan6ho obrazce. Studentka wohla posledni zprisob, protoZe neni n6rodny na potiebn6
vybaveni a jetudiL, snadno realizovatelnf. Mdieni provedla na robotech firmy ABB IRB1400 a
IRB140 a na robotu firmy Stiiubli RX160.

Dal5i kapitola je v6nov6na transformaci souiadnic robota. Tu je nutn6 prov6st pied
samotnym m6ienim, abychom robotu urdili noqi souiadny syst6m, ve kter6m bude vykreslov6n
kontrolni obrazec. Studentka nrolila transformaci pomoci vektorov6 algebry a vytvoiila program
v Microsoft Visual Studiu, dimL, prokinala znalost tohoto programov6ho prostiedi. V bakal6iske
prSci vSak postr6d6m popis programu nebo program samotny napiiklad jako piilohu.

K mdieni pomoci kresleni musela studentka molit vhodny pracovni n6stroj tak, aby byl
snadno upnutelny, univerz6lni pro v5echny tii roboty a tuha v n6m se piizpfisobila nerovnosti
povrchu. Byl vyroben effector s potiebnymi parametry a autorkajej ve sv6 pr6ci popisuje.

D6le se zabyvit samotnym mdienim a zhodnocenim u-isledku. Mdieni nepiesnosti spodiv6 ve
vykresleni obrazce, kterym jsou dtyii do sebe navziljem vepsan6 dtverce riznych velikosti vdetnd
jejich rihlopiidek. Po nakresleni obrazce probih6 kontrola d6lek stran,..irhlopiidek, posunu dtvercri a
vlech odliSnosti od dan6ho vzoru. Jednotliv6 obrazcejsou dislov6ny. dislovLni jev5ak nepiehledn6.
Rovn6Z tak i zpracov6ni ziskanych qisledku. Preferovala bych pied slovnim popisem odchylek
napi.grafick6 vyjidieni nebo tabulku. K piehlednosti vysledku by jist6 piispEla i fotografie obrazcri
nakreslenych jednotlivymi roboty a jejich grafrcke zpracovhni Opdt postr6d6m jakoukoliv piilohu
k teto kapitole.

Po str6nce form6Llni lze vytknout detn6 gramatick6 chyby. Celkovd pr6ce svym obsahem i
rozsahem spliuje v5echny body zadilni. Proto navrhuji hodnoceni:
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