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Teoretickou &ast své prace vénovala studentka popisu primyslovych robotd rdznych
vyrobet. Dale se zde zabyva také kinematikou robotd a pojednava o pfi¢inach vzniku nepfesnosti
robotd obecnd. Tato &ast zahrnuje vSechny informace, které jsou nezbytné pro ¢ast praktickou a je
zpracovana logicky.

Jednim z hlavnich ukoli bylo navrhnout a realizovat metody meéfeni nepiesnosti. Prvni
navrzenou variantou je méfeni pomoci ultrazvuku, dale pak pomoci laseru a nakonec pomoci
kresleni daného obrazce. Studentka zvolila posledni zplsob, protoZe neni naroény na potfebné
vybaveni a je tudiz snadno realizovatelny. Mé&feni provedla na robotech firmy ABB IRB1400 a
IRB140 a na robotu firmy Staubli RX160.

Dalsi kapitola je vénovana transformaci soufadnic robota. Tu je nutné provést pred
samotnym méfenim, abychom robotu ur¢ili novy soufadny systém, ve kterém bude vykreslovan
kontrolni obrazec. Studentka zvolila transformaci pomoci vektorové algebry a vytvofila program
v Microsoft Visual Studiu, ¢imZ prokazala znalost tohoto programového prostfedi. V bakalafské
praci viak postradam popis programu nebo program samotny napfiklad jako pfilohu.

K méfeni pomoci kresleni musela studentka zvolit vhodny pracovni nastroj tak, aby byl
snadno upnutelny, univerzalni pro vSechny tfi roboty a tuha vném se pfizplisobila nerovnosti
povrchu. Byl vyroben effector s potfebnymi parametry a autorka jej ve své praci popisuje.

Dale se zabyva samotnym méfenim a zhodnocenim vysledkd. Méfeni nepfesnosti spociva ve
vykresleni obrazce, kterym jsou &tyfi do sebe navzajem vepsané Ctverce riznych velikosti véetné
jejich uhlopiitek. Po nakresleni obrazce probihé kontrola délek stran, uhlopficek, posunu Ctvercii a
viech odlidnosti od daného vzoru. Jednotlivé obrazce jsou &islovany. Cislovani je viak nepiehledné.
Rovnéz tak i zpracovani ziskanych vysledkd. Preferovala bych pted slovnim popisem odchylek
napr.grafické vyjadreni nebo tabulku. K pfehlednosti vysledki by jisté pfispéla i fotografie obrazct
nakreslenych jednotlivymi roboty a jejich grafické zpracovani. Opét postradam jakoukoliv pfilohu
k této kapitole.

Po strance formalni lze vytknout etné gramatické chyby. Celkové prace svym obsahem i
rozsahem spliiuje viechny body zadani. Proto navrhuji hodnocent:

- Velmi dobre -

V Liberci dne 6.6.2011 Ing. Eva Kadlecikova
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