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¥ n.p. Technometra Semily budou zavéddd&t novou poloatomatickou
obrabdeci linku na vyrobu teleskopisckych zveddkd / T 10 ,
T 12 ,

T 13 /. Jde o te.zve pruzny typ linky, kde nejsou

pouzity Jjednoudelové stroje pevnd mezi sebou spraZené,
ale upravené universdlni stroje s mechanickymi nakladadi,
spojené mezi sebou d1lankovymi dopravniky.

vV lince jsou vidy t¥i obrébdci stroje vzdjemn¥ propojené
&lénkovym dopravnikem, takie +vyor{ samostatnou skupinu.
T%chto skupin je celkem peét. hia kazdé ze skupiny strojt
ge obrdbi jiny pramdr valce,tejs jiny pist teleskopického

zveddkue. Na zaddtku ka?dé skupiny obrab&cich strojd Jje

unistsn davkovad polotovart. fento dévkovag v uréitych
gasovych intervalech poda jeden polotovar na spojovaci

dopravnik. Dévkoval je Fizen krokovacim zairizenim dopravniku,

takZfe jejich takt je stejnye.

Ddvkovat mus{ byt universélni pro vSechny priméry a délky
pist vyrébdnych teleskopickych zveddki. / viz tabulka/.

1 B 80 100 120 140 160
T 13 | 295 302 308 532
T 12 362 365 372 382 408
s 10 | 357 362 572 372 375
A
) Jmeéno:
D phasieaariyi i L

—<-_
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Takto velké universélnosti nelze doséhnout bez vymény

Lekterjch funkdnich soud’sti, Moje snaha pPi konstrukei

davkova_te byla takova, aby téchto souddsti bylo co nejméné.
1.2 V n.p. Technometra wemily se bude v dohledné dobd zavadet

paletisace. Je JjiZ objedndiio 300 ks normalisovanych palet

/ Va 6102 = Q 1000 kg - vnit¥nd rozm&r 1164 o« 764 « 400 /.

Vv t3chto paletéch se bude provadédt vnitrozavodni a pozdéji

i mezipodnikova dopravae Bylo nutné navrhnout zpasob uloZeni

‘ polotovard do palet z hlediska nejvét3iho objemového a véhové=-
ho vyuZiti palet. Znalost zpisobu ulozeni polotovari v paletéch

je ddleZitd pro navrhovany zpisob podédvéni a davkovani polo-

tovard na dopravnik poloautomatické linky. Zplisob usporédani
vdlcido palet jsem proctudoval a doSel jsem k zévéru, Ze
v 2adném pripad® nebude paleta plnd véhové vytiZena.

lozné zpisoby uloZeni vélet do palet Jjsou uve'deny v priloze
& ~gff’lg\ifa.;jv;)?hoc’mé.jé:x’. zpasob z hlediska véhového vytiZeni paleily

je dle posice 2 a je také nejlepsi pro navrhovany zpusob

‘ dévkovéni.
Posice 1 Posice 2 Posice 5
Podet ks | véha kg| Potet ks véha kg Podet ks| véha k%
$ 60 180 900 190 930 228 1180
¢ 80 108 750 128 880 144 1000
$100 84 | 720 88 760 77 660
¢120+ 54 550 54 550 54 550
¢ 140 45 440 43 475 40 430
#160 24 330 28 385 28 385

VSe je zpracovano pro Jjednotnou délku 350 mm a silu stény 1Omm.

Jméno:
Konstrukce mechanismi Lascetess e
a pracovnich stroju

s —
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NORMALISOVANA PALETA; vnit¥ni rozmdr 1164x764x400.

AN

|

400
J68

=

L 10 |

1260

99

Posice 1, 2, 3 -~ mo¥né zpi-
soby uspofadani vdled v pa-
leté.

Posice 4 - vloZend mezistdna
Posice 5 - otvory ve dng
palety pro piasnice / 8 /.

Konstrukce mechanisma
a pracovnich strojG

| Jméno:
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Vélce v paletéch budou bud rudnin nebo mechanickym zpisobey

srovnény , a je tedy vyhodné pouzit naplnidné palety primo Jjako

zézobniku ddvkovale.

K menipulaci s paletami jsou urceny vysokozdvizné voziky
AVHA / Q 1000 kg - H 3,3 m/, kterymi se paleta,v naSem pri-
padd uiZ Jjako zdsobnik,dopravi na pot¥ebné misto. Tim odpadne
rudni rovndni vilct s palety do pevného zdsobniku a udetri se
pracovni sily, hlavng v3ax Jajich fyzickd némaha. koje Pedeni
" snéfovalo k tomu, aby pri dopravé a ddvkovani bylo vynalozeno
co nejuendi unozstvi fyzickeé prace a nutnd uprava palet byla

minimilni.

2.1 Technicky popis

Vieobeend

V zdsadd mohu davkovad rozddlit na dva samostatné celky,

podavad a vlastni ddvkova®. Oba celky Jsou umistény ve spolel-
ném rému / DA 00.00 pose 5 /. Rém je svaten gz ocelovych trubek
" a vélcovanych profild. K gékladu / betonové podlaze/ Jje plipev-
nén kotevnimi Srouby. lechanickou &ésti podavale je v podstaté

gtyiélenny mechanismus{ DA 01.00/, sloZeny z posuvné uloZenych

pésnic / pos.12 / a hydraulického védlce / pose25 /. hluzné
lo%iska jsou pPipojena k rdmu pomoci Sroubd / pose.2l / .
Z4sobnik / paleta/ je umistdn na voziku / DA 00,00 pos. 31/,
jeho? pohyb obstarévd hydraulicky vilec / pos. 52/}ov1édanj
rudnim rozvadddem, ktery nenf na vykrcce zakreslen. Zésobnik
vlastniho ddvkovade je tvoten vlastnim rédmem / pos. 5/.

Boénice zisobniku davkovaZe / DA 00.00 pos. 25/a 50/ Jsou

Jméno:

Konstrukce mechanismd :
apracovnich stroja Véuoc,émaa,

T
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v pri¢ném smdru stavitelné podle délky vélcega jsou k rému
pripojeny Srouby / pos. 26/. Vliastni davkovéni obstardva
hydraulickj vdlec / pos. 10/, ktery je Pizen impulsy

dopravniku / pos. 24/. Cely dévkovad je umist®n po boku doprav-
niku a s nfm spojen svatovanym skluzem / pos. 7/. Na dopravafku
/ pos. 24/ je umist¥na od-vutend dorazovd deska / pos. 22/,

kterd zachyti klouzajici polotovar.

2.2 Popis ¢innosti / budu vysvetlovat na schematu stre 9 /

Dvé posuvn& uloZené pdsnice podavade / 5/ projizddji
obdélnikovymi otvory ve dn& palety a vysouvaji jeden nebo
‘vice valcl smérem nshoru. Prebytedné védlce padaji zpdt do
palety /9/. V krajni poloze hydraulického vdlce /7/ se polo-
tovar skuli nza skluzovy zésobnik vlastnfho ddvkovade /2
tvoreného kolejnidkami /2/ a zardZkou /4/. V daiéim okamZiku
Jjdou pésnice zp&t do své pivodni polohy. Dal3f vdlce k otvoram
ve dn& paleéty se dostdvaji vlastnf{ vahou, nebot paleta m4
5° sklon. Reversace hy~~anlického vélce /7/ je Pfzena hydrau-
licky tezv. tlakovou reversaci. Cyklus podavade je o n&co
rychlejsi neZ cyklus vlastniho davkovade, nebof mile nastat
pripad, Ze pdsnice podavace nezachyti Zadny polotovar. Timto

vzniklou nerovnomérnost doddvky vyrovnavd zdsobnik vlastniho
davkovade,

v pale£é /zésobniku/ jsou vélce ve dvou Padédch, t.zn. s
Ze po vyprazdn&ni jedné poloviny palety se musi paleta presu-

nout tak, aby obdélnfkové otvory druhd poloviny palety najely

nadpdsnice podavade, které Jeou pevné. Tento pohyb vykondva

Jméno:

Kenstrukce mechanismi Yauc et
a pracovnich stroju
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TECHNICKL DATA.
Dévkovad:
vy3ka bez palety 2 100 mm
vyska s paletou 2 180 mm
délka 2 280 mm
3itka 1 530 mm
celkovy spotfebovany vykon U,2 k
celkové mnoZstvi kapaliny 15,75 1/min.
max. véha naloZené palety 1 150 kg
Podavacl:
vykon podavade 0,106 k
max. sila 340 kg
mnoZstvi kapaliny 8,15 1/min
rychlost pdsnic 1,2 m/min
zdvih pésnic 600 mm
Pojezdové ustroji:
vykon 0,047 k
rychlost 5 m/min
maxe. INOozstvl kapaliny 538 l/min
max. sila 63 kg
nax. délka pojezdu 470 mm
j ,
3 Vlastni davkovac:
uoanoty stejné jako u pojezd. ﬁstroji,jen
zdvih 85 mm
Jméno:
Konstrukce mechanismu
apracrovm’ch strojG Tm““‘m
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vozik /11/, pohdnény hydraulick/m valcem /neni na schematu

zakreslen/viz v,ykres oA 00 .00 pose 52e liydraulicky vglec
je ovladan rudnim rozvadélem, ktery obsluhuje pracovnik
obstaridvajici dopravu palet, nebo pracovnik od nejblizsi
skupiny strojl. |

Valce zdcobniku dédvkova_ e / 2 a 4/ jsou srovnény v jedné
#ad® na Sikmych kolejniZkdch /2/ a vliastni vahou tlaleny na
zardiku /4/. Hydraulickym vélcem /3/ jsou polotovary vysouvény
v urfitém &asovém intervalu do Zlabu /1/, ktery Jje odpruZen.
Odtud sjf d&ji po skluzu / nen{ na schematu zakreslen/ vykres
DA 00.00 pos. T4na dopravnik /10/. Sji#d&jtci vélce jsou
zastaveny na odpruZent Anra7ovi desce / vykres DA 00.00

pose. 22/ @ po naklondné ioviné se odkutdleji na prismata

dopravniku.
340 posTtUP XEZENT
P#i ndvrhu dévkovade jsem se Pidil tim, aby jeJj bylo moZno
vyrobit vyrobnimi prostredky, které ma zévod n.p. Technonmetra
Semily k disposicie
3el Volba umisténi
Po dSkladném prostudovéani navrhu " prostorové umfisténi linky"
jsem zjistil, Ze A4vkovad nemi¥e byt umistdn souose s dopravni-
kem., nebot ji% rozmiry anmntné palety jsou tak velké, Ze mezl
davikovadi u dvou sousednich dopravnikd by nevznikla mezera.
liezera je zde nutnd pro pruchod obsluhy k vé&ledkovacim automatam
a sbidrnému dopravniku. Jedind cesta je tedy umistit davkoval
nad dopravnik, a nebo vedle dopravniku.
Jméno:
Konstrukce mechanismi e
a pracovnich strojd Vau CI{‘“
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Navriens zpisob vyprazdnovéni palety v3ak vylucuje uni stdnf

nad dopravnik, nebof by to vedlo k znaénjym komplikacim

/ vedeni pésnic by bylo xratké - nutno volit dva hydraulické
vdlce umisténé po bocich - nebo Sﬁzit ozubenych kol a ozube-
nych tyéi/. Lledy Jjsem zvolil umistdni davkovale po boku
dopravniku za souhlasu DePe Technometra.
5e2 Eég
74klad tvodf -+ konstrukce z ocelovych trubek, bohat® vystuZend
aby zarudovala velkou tuhost. Trubky jsem volil z estetického
i bezpednostniho hlediska, Jsou vyhodng j8{ ne% vélcované
profily. Na této trubkové konstrukei je privaten vlastni tém
podavade tvoPeny valcovanymi [ profily. Ty tvo¥i zdklad pro
viastni pod-vad. K tdmto orfilim jsou piipojena kluznd loiiska
pdsnic i hydraulicky pracovni vélec podavate. k ramu jsou
té% privateny kolejnicky, na kterych pojiZdi vozik s paletoux
a je tés pripevndn pomoci Cepd hyaraulicky valec k posuvu voziku}
Na predni ¢dsti rdmu jsou také dva [ profily,spojené priénymi
o profily [ a jednou deskou, kterd tvori zdklad pro vlastni
davkovade. Na t&chto profilech jsou piipevndny vSechny soulasti
dévkovade. V3e je provedeno velmi masivng, neboﬁ poéitam
e hrub,jm zachdzenim a také vdha vdlcd je dosti zna¥nd / aZ 15kg/

3¢5 lechanismus podavacle

Nejdtle?it33i3{ %4sti podavade jsou pésnice, které vysouvaji
polotovary gz palety. Jejich témér dvojnéc-obnou délku, nez Je
nutnd k vysunuti vdlce z palety, Jjsem volil proto, abych mohl
pouzit dvou kluznych loZisek na Jjednu pésnici. Tim odstranim

velké¢ lokalni tlaky na okrajich loZiska, kterd by vznikly pri

Jméno:
Konstrukce mechanismi
a pracovnich strojé Tiﬂ&‘““‘

L
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pouZiti jednoho loZiska na Jednu pésnicie. S{tka pésnie must

byt tak velikd jako prém&r vdlce, aby se pdsnice dostaly spo-
lehliv& do své vychoz{ polohy / pod paletou/. Proto jsou pésnice
tak Siroké. Na boky pésnic vvsouvanych do palety budou narézZet
polotovary pistd teleckopicit’ch zvedakl. Tyto boky pésnic vSak
zaji2d3Jji do kluznych lo.isck a je tedy nutné vyrobit je co
nejtvrdsi. Proto na pasnice & tmm siluneho plechu jsou nasunuty
cementované sané a zajistény koliky. Pésnice Jjsou mezi sebou
pevné spojené pomoci svarenych ramedkl a Sroubd. Tento zpisob

zcela zajisti dosti pevné a tuhé spojeni.

J.4 Kluzni loZiska
T8lesa kluznych loZisek jsou d8lend / vlastnf t&leso a viko /
z davodu jednodggi vyroby. Jako materidlu kluznych loZisek po-
uZivdm umatexu. Divody pro tuto volbu jsou tyto:
a/ Jde o velmi neldisty provoz / z palety mohou padat rdzné ne-
Cistoty / a loZiska nejsou proti ne&istotdm nijak chrénina.
b/ nelze provést trvalé mazani , nebof san¥ s pdsnicemi vjfzdz-
Ji do palety.
¢/ Nevznikaji zde velké m*rné tlaky a jsou zde velmi malé rychlo-
sti. |
d/ Velkd vyhoda tohoto nekovovcého materislu je v tom, Ze do se-

be absorbuj® mazivo a plsobi Cdstednd jako samomazné 10%isko.

e/ Je to pom&rné laciny materidl o_proti drive b&Zné pouiivandé=-
mu bronzu.

f/ Mald presnost,s jakou se d4 provést obroben{ tohoto materi-
élu, zde neni na z4vadu.

g/ Umatex je do t&lesa lo¥iska vlepen,

Jméno:
Kenstrukce mechanisma
a pracovnich stroja
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3.5 Pohon pésnic

Pohon pasnic obstarava hydraulicky vélece. Zvolil jsem hydre
vélec PVJ 10.100.600 vyrabény v n.ps Technometra Jihlavae.
Zpisob uloZeni hydr. vdlce na tepech zde pouzivém proto, ze

se vyrovnaji pripadné nesonososti mezi vélcem a pésnicemi.
Horni vidlice nesouci Zep Jje kratéi ne? typisovand / z Toz=
merovych ddvodd /. Od dolni vidiice jsem upstil vibec a &ep

je zasunut piimo do sfrézované pistnice.

o 3,6 Ovladsn{ hydraulickeho vélce

Hydr. pracovni valec kond reversadni pohyb a to Vv krajnich
polohéch, Ovlddéni mechani cké .nebo koncovymi vypinali / elektri-
cké / je nevyhodné, nebot potrebuji plny zdvih hydr. vélce.
Uvedenymi zplsoby toho nelze dosédhnout. Proto jsem zvolil tla-
kovou reversaci. '

Strudny popis / vysvétluji na schematu str. 15 /. -

Kdy% pistnice hydr. vilce dojede do krajni polohy, stoupne

v pracovnim védlci tlak. ¥anlina o zvyseném tlaku projde zpét-

‘ nym ventilem VZ do obtokovsého ventilu VO, ktery presune do
opaéné polohy proti sile pruZiny. Tim se propoji vytlak &erpad=-
la s jednou stranou hydraulicky ovlddaného rozvaddte R a ple-
sune jej do opadné polohye Rozvadd&¢ R je v krajni poloze Zo-
jistén kuliékovym z4mkem, Tlak v obtokovém ventilu po dosta~-
tednd dlouhou dobu / potiebnou k Uplnému piesunuti rozvadéce R/
je drzen Skrticim ventdlem vS, nebo¥ kapalina pres zpétny

ventil ji? nemiZe. Zp&tnd kapalina z druhé strany rozvad§le

jde pres druhy obtokovy ventil VO do sb&rného potrubi.

Konstruk h Jméno:
onstrukce mechanismi
a pracovnich stroja V&eeé«w

I e ————
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SCHEKA TLAKOVE X&VERSACE HYDR. ,VALCE.

HV

PZ~ hlavni sb&rné potrubf

V3~ #krtic{ ventil

VO- obtokovy ventil

Vér - 3krtici ventil reguladnf
HV -hlavnf{ vypina¢ el. instalace
Ry—elektromagneticky rozvaddd
Ry—hydr. ovlddany rozvadsd

Vi—- zpétny ventil

PV~ pracovni vélec

PI- hlavni tlakové potrubf

Jméno:
Konstrukce mechanisma Ea(/&dw

a pracovnich stroja
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3,7 Vyménitelné soudsti

Soutdsti, které je nutno vymdhovat podle raznych pramérd

véled, Jjsou pédsnice a horni loziska. Nejvyhodn&jsi je na

kaZdy pramdr valce pouzit jiné 3irky pasnice. D& se viak
na dva razné proméry védlcd pouiit jedné 3irky pésnice
/ viz, tabulka /.

$ifka pésnice 160 gﬁg
® ${¥ka pdsnice 120 :%gg

g{Fka pdsnice 80 g 23

Pésnice budou tvarovd stejné / spodni &&st i rozmirovd /,

jenom v hornf &&ésti uzéf{. Horn{ loZiska budou mit tvar

podle vykresu na str. 17 . Dolnf loZiska budou stejn4,

jenom posunutd smirem k vlastn{ma ddvkovadi / v krajnim p¥{-

pad¥, u nejmendtho priméru vilci, o 40mm /e

Uchyceni hydr. valce zistane stejnée. Z toho plyne uréita

nevyhoda, Ze pii men3ich pramérech polotovard osa hydr.

‘ vélce nebude rovnobdZni s osou pégnic / odklonéna maXe O 3%/
Tedy sila pisobici na pésnice bude men3i. 3{ke horniho svaf.
rémedku musi byt vitsf ~ / také jeho poléha musi bFtiiins, posu-
nut v.1eve/,aby prodel kolem hydr. vélcee / viz, vjkres str.l7 /

3.8 Pojf?dsci vozik
Jeho rdm je svaren ze silnych profild. Tato masivni konstruk-

ce Je podmihéna ti{m, %e je v primém styku s pln& naloZenou

paletou. K ramu jsou p¥ivareny vidlice,ve kterych jsou uloZe-

ny &epy pojiZdécich kol. P@jf¥A%c{ kola Jjsou uloZena na gepech
bez pouZiti pouzder. Tento zplisob plnd vyhovuje pro velmi ma=

1y podet pojezdli.

, Jméno:
Konstrukce mechanismi
a pracovnich strojd 7&:‘(&4‘(4&

I
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5. Skloniny hydr. vdlee

64 Sané

7+ Hornf lo#isko

s Zebrem
8, Dolnt lo¥isko
9« Osa pésnie pid
nejwitdfm primiru
védlece
- &~ posunut{ osy pdenic
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Profil kolejnidek je Ztvercovy, nebot z vyrobnich divoda Je
jednod&%i ne? trojthelnikovy. Predni pojiZdsei kola jsou
odklon¥na o 5° od svislé osy, aby zachytila axidinf sfluy,
vzniklou naklonénim paletye. Na zadnf %dsti rdmu jsou uloZemy
dva vélecky / otocné na éepu / nro snzst manipulaci s pale-
tou, pri jejim ukldddni na vozik, Prim®r viledkd je pomdrng
velky,aby zde mevznikly velké tlaky. Vozik proti vyklouznuti
z kolejnicek je zajist&n pérem kladilek, které se odvaluji
po profiluy, privareném k zdkladnimu rému. Krajni{ polohy vo-
ziku jsou zajisté&ny hydr. vdlcem. Z bezpelnostnich divodd
Jsou k zékladnimu rému p¥ivareny zardZky opatiené drevdnymi
Spalikye Jako hnaciho elementu pro pojezd voziku je pouZi=-
to typizovaného hydr. vdlce PW 10, 40.470. Uchyceni hydr,
vilce pomoci depl mé tuhyhodu, Ze se vyrovnaji pripadné ne-
souososti. Na pfipojovacich elementech,které jsou typisované,
nejsou 24:iné zmény,

3.9 Vlastnf{ ddvkovad
Hlzvn{ Cdct ddvkovale je hydr. vilec PVJ 10.40. 85 , ktery

Je pripevnén k rimu stahovaci objimkou. Objfmka musi byt
umfsténa na konci vdlee, kde je vdlec vyztuZen vikem, aby
nenastala deformace vnit¥niho povrchu . Vdlec drii vlastnd
Jenom trenim. Pro velmi malé sily, které jsou potdebné k vy-
tladeni jedpoho polotovaru do Zlabu, toto uchycenf{ pln¥ po=-
staluje. Pohyb vdlce je rizen elektromagnetickym rozvaddiem.
Popis ¢innosti provedu na schematu /étr.lg /e

Na impuls krokovaciho zat¥fzent dopravniku sepne &asové

rele éR, které drif elektromagnet rozvaddie zapnuty do té

Jméno:

Konstrukce mechanismi
apracovnich stroja Eal&dw
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HYDK. SCHEMA VLASTNTHO DAVKOVACE ‘2
~ R
<
3
, 1 £
Py e -
. &
° I NP
v | o
R L ______________ )4 HY
P
PV~ pracovni valec - Gasové relé
RO- elmagneticky rozvad&e HV- hlavni vypinald el. instal.
V53— Skrtici ventil reguladni PP~ hlavni tlakové potrubi

HYDR, SCHEMA FOJEZDOVEHO vozIKU

Py

1

H
L.

—4w

Pi-

VSZ**f .

hlavni sbérné potrubi

PZ
PT

PVw
R -
VS-

pracovni vdalec
rudni rozvadéd
Skrtici ventil reguladéni

PL- hlavni tlakové potrubi
PZ~ hlavni sbérné potrubl

Konstrukce mechanisma
a pracovnich stroju

Jméno:
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doby, ne? vdlec dojede do krajn{ polohy. PO vypnuti reléatka
prufina rozvadéle pfestavi.rozvad§6 do opadéné polohy a pistni-
ce hydr. vdlce sjede doll. Kapalina,pritékajici od gerpadla,
odchdz{ pres pojistny ventil do sbdrného potrubi. Nevyhoda
tohoto zpisobu je v tom, Ze cely systém je neustdle pod tlakem.
Tato nevyhoda Jje vyvaZena jednoduchost{ zafizeni.

0Oddslovad je pripojen na pistnici za osazenou gést pistnice
PY a zajistén Sroubem. Veden{ odd&lovale obstardvaji dva svisle
piiva¥ené profily. Ty nedovoli, aby se oddéloval s pistnici
pooto3il. V podélném sméru vedeni zajidtuje pouze pistnice.

Bodnice z4sobnik: ddvkovaie jsou stavitelnd, podls prim&rd
vdlecd, v rozmez{ 50 mm.

3.10 OdpruZeny Zlab

T&Zzi8t8 vélce pfi pohybu do *7a“u se posune o 52mm .smErem
dold. T{m by vznikl znalny réz na rédm. Z toho divodu je Zlab
na jedné stran® uchycen otodn& a na druhé na pruZiné, ktera
zachyt{ kinetickou energii padajiciho vélce. Na vykrese

DA 00,00 je pruZina zakreslena ve stladeném stava. PruZina
je k rédmu i Zlabu pripevnéna pruZnymi pésky, které jsou pri-
taZeny k rédmu i Zlabu Srouby. PruZné pésky drii pouze po-

sledn{ / zavérny / zdvit. Na dolnim pdsku je piivarena matice.

3.11 Skluz,.

Skluz je svaren z plechu a bohatd vyztuZen vdlcovanymi pro-
fily. To proto, Ze vAlce jsou t&8Zké a dosahujf{ znadnych rychlo-
sti p¥i klouzdni. K rdmu je p¥ipojen pomoci 3Zroubd, Na druhé
strané / dopravniku / je pouze v»1ln& poloZen. Stranovy posuv

je vymezen dvéma pirivarenymi dorazy.

Konstruk hani Jméno:
onstrukce mechanismi
a pracovnich stroji riae/dtw
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3012

Dorazové zarizeni
Zéklad dorazového za¥izenf tvoy{ naklondni rovina / 594 tvo-

Pend silnym plechem p¥ivarenym k 6 [ profildm. Tyto profily
Jeou privafeny k rdmu dopravniku. Na naklon&nou rovinu Jje pri-
pevnéna pomoci t¥#{ 3Sroubd dpérné deska, kterd srovnid klouza-
Jici vdlec do polohy kolmé k ose dopravniku. K naklon&né ro-
ving je také pFipojens t&leso odpruZeného dorazu. T3leso je
svafeno ze silnyeh plechd. V t3lese klouzajf dvd téhla, na
kterych je p¥iva¥ena dorazovéd deska. Dv& tédhla Jsem volil

z divodu lepSfho veden{, neni tak velké nebezpel{ prideni,
Také je vyhodn&jsi pouZit dvou dorazovych pruZin, které potom
nevychédzeji tak masivnf. Na vykrese je zakreslena dorazovd
deska pro priiméry vdled 120, 140, 160 mm. Pro priméry 60, 80,
100 mm se pou%ije men3f / kreslena &erchovan® /. Také tdleso
bude mens{, tshla budou umfstdna ve spodnich otvoreéh / kresle-

no derchovand/.

3413+ Uprava palet

Ve dné& palety bude 8 otvord 40x180 mm pro prichod pédsnic,
Toto je jistd nevyhoda, nebot se snf¥f nosnost dna. Proto
se bude muset dno vyztuZit p¥ivatenim profilti. Paleta také
musi bgt rozd&lena podéln& plechovou vyjimatelnou st#nou,

aby se vdlce v sousednich Padéch mezi sebe nazaklinily.

Iménc:

Konstrukce mechanismu
apracovnich stroji Yé'aebaa«
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virPro&TY,

4,1 Pohybovy mechanismus podavace N

Parametry: takt linky asi 3 min., / T /
takt podavade /volim/ 1 min. / 2t /
dréha pésnic 600 mm / s /
tlak hydr. kapaliny 5atp. / p /
RycBlost pdsnic podavales
o U= t"z = aﬁaé' = Q01 Mfgee. = 129 /e, o= 129 /min.
lMinoZstvi kapalinye
primér hydr. vdlce D=100mm
pramér pistmce d=36mm
plocha vdlce F = ,?/0'-4{'/ = {//’- 435"/-- 46784/4#'
Q=v.F= 129678 = 15etn’,,,. = 8145 min | 9§15 e
Sila na_pésnice.
S=pF=61885=3404g | S=0w4

Spotiebovany vykon,

q- U¢inost wvolim 0,85
= . 815.5 _ = Q16 #
° V=385 = feorys = OM64 W=01064

Pevnostni v /polet,

a/ Pisnices

N celkovd sila plsobici ng pésnice ve vysunutém

stavue.

Parametry: vdha jednoho vdlce /polotovaru / G 5kge
' Beru nejnep¥iznividjsi pripad /nejmensi
vilce./

o--dhel sklonu zdsobniku /palety/.
n - pocet viéled v paletd /max./

Jméno:
Konstrukc’e mecﬁa‘nisrnﬂ Yaue a
a pracovnich stroja 274 e ‘
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a=5°
n= 179
N= nne - i&' = 0,087-990-‘-‘7.91’
€1
Vezmu pridavek na piiceni pii vysouvani véalca,
ktery nelze wneoreticky spotitat, 300%. dJelikeZ
sila ptsobf na obd pisnice, bude na jednu pésnici
polovi&nid X /.
opravend sila N =320t? gila K = -;’_‘a' ﬁﬂﬁf K= léﬂk}
o Predpokléddm, Ze rozdileni sil bude trojihelnikové.
S il
T
- 2K 2:160 _ = 4942 /o
7 Z' - 654 419'9'/0"1- q ’ ?
‘ Jméno:
Konstrukce mechanismi WM
a pracovnich stroji
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Vypolet reakei.

_ k& _ Lo €54 | 504
HB - 3.4, 3 - 694 }’

ﬂ‘ - /({- RO = /‘ﬂf 50 -"]/0&"

Vypodet maximdlniho momentu.

L 49 9200 _ _
Mwase = ~ Zé—‘ = "_g-"—_" 3420‘?‘"

. Vypodet momentu v nebezpec¢ném prulezu.

My= ~J0B0 bgosm

/\/y :-ﬂa!= -850- 6/,5- ‘30&0‘;(‘

6}’:_. Wﬁ'{L _ _-?_OQQ = 9/”‘?/e“¢ r,: ?ﬁq/m&

Vipolet nebezpecénéh Q n

Posouvajici sila je zde rovna reakci Ry,

7—=ﬁ6:50‘f, F—'efx.f"‘"”‘
50 .
‘ Z‘:.- F'-Z- = 2—: /45‘6//‘“

Grod = VT = V50 %3155% = 7740 em™ | et = 9l by g0
Greo¢ J© POCitdno podle hypothesy HMH,

Vypolet nosnfku na vybo%en{ / kontrols /o Viz
InZ, prirutka Dubell str. 440.

ot

Jméno:
Konstrukce mechanismi ﬁ“‘,é‘aaa
a pracovnich stroja
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/7.«,, = 4,0/3 4

W= £ 6% T =780cm?

I= ,_zté.f, 40819 30em?

Vypolet Jx provddim podle pribliZného vzorce.

Ge= e -mbi= 932 175 -98°%- 208 em* T = 2,08cm*
1= ;’f- = 2,%’ =1%5
® ¢ F1- %2)- 932
W= Y3170° 130 94104208 = 2,410 Ag-em*
o= 4005 —’;%‘—I—”—' = 206 00% B, = 206 0 %4g

Visledek tohoto pribliZného vz~ea se zd4 byt ~nad-
nd veliky pro tak slaby nosnix / b=0,8 cm /, rievol

uvazuji, Ze maximdlni sila pGsobi na koncl nosniku.

Vypolet pif{&ky hydr. vilce.

P.—.31ID@,
!
® $ D I
Ay % - 72 Rs
225
.M”l &.J’
\
nT” i
LT
TV T TTT Y o
X Jméno:
K: :::::x:h T;:‘;:'.mma Yaw ch 2ec
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Vypodet reakeci shani } .

A, - ¥ = 7017425 1900Kpcm

Mz =
W= Hh o Z5-99 . 33em”
e 2
M _ W00 _ 680 2
G- B 53 43/

Vipodet namshdni od posouvaijfcf silv.
yi

7 740 . z
r- # - z??- 12248 /1,

poditim podle hypothesy HLH

Gred. = [67+36 = 62545/ e

Vipo¢et horniho &epu. Obrazce momentd a posouva-

Jicich sil jsou stejné jako v minulém pripadé

a proto je nekreslim.

¢ l P= 3404p
—tS
Al
-
’ b=74 A,
& o a
/= 22

|=-
# ' z 4 § Y
Vypolet reakcli a namahdni od oiijbUe

Ay =g :E,_a:::,;”’?,

/?A=A’a=‘2£ =%I!.Qs/;ﬂ/f’r
//ﬁ¢=/fm$m

6o = 58040/, 0 *

L=12243 /0"

Cred, = 6254s "

/_é_,! = /5’7&,,,

L. 7047 = 7E7Ag cror

””"[. = ”4'2
Jméno:
Konstrukce mechanismi
a pracovnich strojG YZ‘(MM




R

L
l= 2r °©
@

T

£,
Y i

472
;t = '—""3,/# = 54“?/‘"‘

K , cepu na otladeni.

JY0 _ e
Y tZ?%ﬁé«v

/

f= -ﬂfﬁlm‘

pP= ””‘Z/m‘

‘ Datum Str. !
visT LIBEREC | . |
fakulta strojni DEVKOUVaC 3.X1.1962 |
Hoaase _ 17 .

Jarnse 340 - 70 2

loan = :"" 3,7% “?/“"
© s » 1750%3-108° = 1743 om* Gral = 37249 /1

£ ,;’5(’: 21.1, = 37 #m*

Eebd+ 142=28em"

Vjpolet loZisek / tlakd /

Jelikc? jde?pruinﬁ loZiskovy materidl, mohu pied-
poklddat, Ze styk sani a loZiska nastane vjcelé
‘ ploie.,

Horni loZisko

Reakce Rg byla jiZ spofitdna / viz. vypodet pdsnie [

Také reakce Ry byla ji% cno¥ft4na.

k= 21044
£=bb= 6-2=1em*”
p= _gl i 5;2:: /Zd'ehém’z [2= 77544 .om*
Dolni loZisko
Re = S0kg
Jméno:
Komtrukee mechunismi Tascchucis
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Str.

Lk b :348= Z4em*
- _'f.é. = -‘-5-—0 = 2”3'6 (m‘
P Fa T 24 ‘ i/

Kontrola 3roubd horniho loZiska na usmyknuti,

Jde o Zrouby I8 - polet 8.

£ F = 5 - g

S=hp= 210 43

F=032¢m™ ~ plocha judra 3roubu

F= &£ = 8832 2,5em*

Srouby dolntho loZiskg nemsd smysl poditat, nebot”

sila na n& pisobici je jenom 50 kg a jejich polet .

1 velikost je stejnd jako u horafho loZiska,

Kontrola &rouby dolniho rdmec¢ku .

Srouby jsou opét namshiny na usmyknuti.
Jde o Srouby M 10 - podet 4 ,

5-‘4‘{-‘":- plocha jddra 3roubu
F= 4£ = 4.496+ Zew”

'/9 = zqfk;ﬁm"

z’ = 7,?‘2/(”"

P-= le;,
7= £ = T = 17043 fem* O= 17044 )ty
Srouby horniho rémeéku nepoditdm, nebof nejsou
naméhany, ,
Vypodet pojizdieiho voziku,
Jméno:

Konstrukce mechanisma
a pracovnich stroja
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29

Parametry:

IZ. afi1/

T Alerfor/x

To = Z&éf

vych odporti a depového tireni.

Vypodet pojiZdéci silv potifebné k prekondani vali-

Q vdha palety a vAha polotovart

G kolovy tlak 12 j2dno kolo

R polomdr kola

I polomér cCepu

mohu zanedbat.,

Vypocet provddim dle Remty a Kubky / viz. Jefdby

R= 23mm 7= Fowrom e=95mwm  fe= 908
§- 75048

fﬂfﬂ - = =
C- £- L= 2625 <254y

- }7_‘;5- [Q05+408-97).42

/- cclkové pojiZdéci sila / soudet ze 4 kol |/

Silu potiebnou pro rozb&h nebudu poditat, nebot

Jeou zde velmi malé rychlosti a dynamické Ginky

Vipodet mnoZtvi kspaliny pro vdlec pojezdu

PVJ 10.40.570,

Zvolend rychlost v 0,05m/sec,

plocha F= ,,Icl’= LAe =726em*~

4

W= o-F =25 -8126 =065 emlpge = 36 [y,

o= 40 wtom

[=37242

= 5,9//,,,,,'«

Konstrukce mechanismi
a pracovnich stroj

Jméno:

View hece 2
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Datum Str.
3.X1.1962 30

Vipolet sily vélece

= Shem*

B=pl= 576 = 63kg

Vypolet sily vélce pri zpitném pohybu

—

ho= Fld o) F (4167 11em*

B=ph=511= 54y

OkamZity potPebny wvkon

191

Pevnostni vypodet

Kontrola pojizddeich kol

k - koeficient pro ocel nekalenou volim 100

b =12mm

Kwase = k-0.b = 100-46-42+= 5504y

Vipodet / kontrola /

Vezmu nejnep¥izniv&jsf pripad y kdy paleta bude

depd pojf¥dicich kol

opfena naveziku pouze ve dvou bodech.

= & Jﬂlfr

| l,o.- 26

A - b=26

A

 le 40

el

pry T

63

<N
"

£ = 57.

K=

F

I47 4

Konstrukce mechanisma
a pracovnfch strojd

Jméno:
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fakulta strojni

Yypodet reakedl
F=Ry=F = 2654

Kontrola naméhdni na ohyb

Mmaw = - £ = 266 2: T30kgem Novan =530

g y
wy = TX T4 954 em”
72 o2

J0 - & &:'” / £
PY G- I;;:a 22'_,5'37 = JE043/een /em

Vipodet namdhdni od pogsouvajfel sily

Tf'd.i. = P:’ 53”4?

SI0 _
e- Fcgay T G

Ored = [/ 960%+ 3-340* - 71504/ Grpd, = 115089

Kontrola na usmyknuti

t= L - 285 < 17043 " |2 7h e

Kontrolg gepu na otlgdendt

Jo .
N e g P-4 by’

W) Y

204 =AY .26 = 365em?*

Ve vSech uvedenych piipadech $lo o statickd namahéni.

Hodnoty nap&t{ jsou proti pevnostnfm hodnotém

K Jméno:
onstrukce mechanismi
a pracovnich stroji Vé—“
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Str.

4¢3

materidla malé, takZe neni nutné politat bezpelnostp

Vypodet sklonu zdsobniku dédvkovacle

Vyhodné je zde pou¥it valenf, nikoliv smykéni,
Hledim podmfnku pro uhel of ,aby nastalo bezpedné

valenf a nikoliv smykéndi.

Gpox 12 k&
Tmin 30mm
Tmax  S0mm

Podminka rovnovihy pro valeni

Poditsm pro nejmensi polomdr vilce, nebo¥ vyjde

Konstrukce mechanisma
a pracovnich stroja

nejmend{ dhekof . T=V/ 2

Ve =G one.r f;q« - ?-,;e = -52-{-:0,”//6
€-Geos ar = G e a =0°%8’ a=0°58'
P#i dhlu O v3t$im neZ 1° nastane valend
Podminka rovnoviéhy pro smykani

f- volim 0,15
: »
4
Jméno:

Vauskucan
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G oera =T=H/ = Geosar -f
lg &= 2 =a%
o= 8907 o« =890’
Aby nastalo valeni a nikoliv smykdnf, musi 9

A, volim 5°

rd rd el N d N i A ) B '
zvolené byt vét3i neZ 1° a mendi ne? 8°30

Vypodet minimdlnich vilf mezi bodnicemi zAsobniku

a vilci, pro zajidtdni bezpedného valenf bez
prideni.

B - $iPka zdsobniku

A - vile

L - délka valce

40

Konstrukce mechanisma
apracovnich stroja

L
- -
Amax = /———2—/* A
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Je nutné, aby dhel ¥ mezi hlop#{&kou nsklon¥ného

vidlece byl pondkud vit3{ ne? thel treni ¥ . Z toho

plyne maximdlnf moZnd wvile A, uvedend na minulé

strand. Vysledek je uveden v ndsledujicim grafu.
A je spo&itdno pro f=0C,15.

Pro vit81 koeficienty tieni viale A se Jje3t& vice

zmenduje.

w4 |

L MU e Sesesemmes S E—— TN yr———
0 95 1 15 2 25 3 35 4 4,555,55;

Vipodet mnoZstvi kapaliny pro hydr. vélec ddvkovade
Zvolend rychlost vs 0,005m/qec.

Vypolet je stejny jsko u hydr. vdlce posuvu voziku,
nebot a% na zdvih jsou stejné.

mnoZstvi kapQ= 3,8 1

vykon N=Q,047 k
sfla P= 63 kg
Jméno:
Konstrukce mechanismd

apracovnfch strojé V&ab&({w
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fakulta strojni

Vypocet potrebné sily k vysunuti polotovaru do
zlabu, |
Délka zdsobniku je 800mm. Beru ne,jneprizmvagsi

pripaa, kay Je v zagobniku nedvetsi pocet négmen;%,lch

/ prim&ri / polotovart.
D = 60mm

G, =26 = 135+ 5.{»{;
63 = /2-1/.6,=/1-5'604;

¥ =6, -sue = 65 G08%= S454y

o K, = & - oy = 60-0087 = 52 kg
Pz (b)Y = (565+52)-095 = {é4g P=74
4.4 PribliZny wypolet pruZiny Zlabu
Potenecidlni energie padajficfho vilce Ep se zm3n{
v kinetickox.i energii Eg a ta se opndt premd3nf v po-
teneidlni energii pruziny Epp
Ep = Ek = EpI"
Konstrukce mechanismi Jméne: W
anismu
a pracovnich stroja m‘
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®
a = 1 4d
4:‘ /j’
0. = 77
Q-‘zﬁr‘/ = z.“%;; 5 mm
Xz alpa=2150158=33em
bp=Gu= 15332 495 kpem Ep =495kpom
fﬁ? = 2{/9011404 f&m
®

Fmase = 4‘(;/4"”/ = F5 4 W5 = 3 7em

25 g7 .
pmil it o

Vypolet pruziny

NezatiZend délka Lf T4mm

/gméc =

Délka stl. pruZiny Lp=37

Max- Stlaéeni Jmax .t 37mm
D = 15mm 4 = 3mm

7"‘« = 3 Fesm

Lvar = z;wg

Konstrukce mechanismu
a pracovnich strojé

JIJméno:

Jau chece e

L
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a -volim 1,3 R=06cw
o, =% ,/-’é‘f—f
Z- ) L UL . Jgurse - g208cm | o= S

o - vezmu 3mm

H_ L5 .
me £= 3 9

4m -1 , 2675 _ 1 ,9ns=-43
@ = /1
4m - &4 ”

_ 64 ¢'Pl9’
/ﬁdﬂ - Gd#
. maz - CX° 37 98-70°% 9981 _ 45
L= Sy PRI T 84-27-Q0208 -0

z.= 7*23‘9

lwax = -{‘-’3';7&- 395G foym*

Volim materidl 15 @#0.t ,ktery ma fLpoy = 40 kg/pr?

V této hodnot& je jiZz zahrnuta bezpeénost.
Minimdln{ vile mezi zgvity pri max. stladenf,

"/z—zd-.- 3;_2;= {/ﬂm
z (4

a=1,lmmn je]vic, ne# piedepsand wvile 0,1-0,2 d,

Q-

V oznadeni D- znadi vn&js{ prumér pruZiny

R- znadf strednf{ polomsr pruZiny

loov =028 by = 928745 - W,éy/mm'

=9

Lomase = 30540 it

a:{/ﬂﬂ

Coor= 4064s/mm'

Konstrukce mechanisma
a pracovnich strojd

Jméno:

Jau chuccae
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fakulta strojni

4.5 Vypodet rychlosti klouzajicfho vilce -

Provadim pro nejtd%i{ vdlec G =15kg. ,,300

b T
\ 245
137 X5 ]
6
Xy

N

L

. o= 35'

Ay = oo

M: Gw/;": 45. ﬂ,!‘ﬁ..‘ 44,5‘}

= 4:/: /’/,5‘ 925- Zé?

Koeficient treni f volim 0,25, JelikoZ jde o suché
treni,gcel na ocel. Vdlce jsou Jenom hrub& obrobeny.

I- brzdici sila
K- hnaci sila

P -"vyslednd hnaef / zrychlujfei / sila
Ke Gay = 15926 394p

4
15 - 1534,%"/_5 m-,/fﬂfj_ff‘

4_”5 = 23. 47196 /P a = G 196 M faet

Jméno:

Konstrukce mechanismi
a pracovnich strojd Vé,ua&«%
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' Datum Str.
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fakulta strojni DAVKOVACL 3.X1.1962
: 4
.5;32{‘[’ {:{:/fﬂmm
/ = J2:945 - 939 ote
e V8 = 157% 4
g=al = §196-933 = 48 m/srec y=908m/p,
Vipolet rychlosti é fézi drdhy.
o H,: Gena = 159819= 1434

Ko = Gaia = 150574 = Eélg

7; :I‘/g /],30/15‘: \Zf‘f;

B=Hy-T, « E6-31 =55 4g

F &8 - 3'6,”’ [
aq, = ;”—‘- = ‘7,.‘5-'3 = /J'fl a, = 3,54'/’"9-
\". s %[z 0’[ Se = 4 = yﬂﬂnm
®
p, - 408 2 [408% 4 1897
72 =

6

Znaménko minus pred odmocninou neméd fys. vyznem.

t= 968 sec.
dnd 0 nei 7
Y = al+y = 36968 +908 = 2146”’/”‘ Y= g;‘”’/“&
) Jméno:
onstrukce mechanismi
apra:ovnfch stroju m‘h“m
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Brzdénf vdlce na rovné ploSe vlivem tieni.
Vychdzim z véty o zméné hybnosti.

m/“‘?_ﬂ= 7
£

T=H#[- 15025 = 3754y

m e T

dx*

x" = o

x' = -5£ t +C,

x = ‘4‘%;'2!1"*4“ *C

Okrajové podminky pro diferencidlni rovnici.

L0 x'= 2146 = 5":2,45
t‘& ¥ = & =? 61:9-

“' J7s Zz
X = 043 —__’———.i.
s 753 2 £y 246

L. = 2462 V2wt - 4, 42394
7€ 2,46

Znaménko plus pred odmocninou nem4 fys, vyznam,

nebot Gas musi byt mensi ne® 1 =sae.

= 994 .
£ 7ag © 47794v¢, L= 0179 ac.
Jméno:
Konstrukce mechanismi maé(am

a pracovnich strojd
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e el

visT LIBEREC
fakulta strojni DKEVKOVAC

v = -al

05 = gﬂZM/«‘

0o X'z - £ L1l = 46 - 2460, 47Fa0 202 e,

Brzaeni odpruzenou dorazovou deskou.

Provédim p¥ibliZny vypolet- zanedbdvédm hmotu pruzi-
ny a hmotu dorazové desky. PruZiny maji piedpéti

dl'f.
Y = 40kg. Dostanu rovnici druhého Péddu s pravou str.

. mr"s Cx+ Y=C
mx’ + Cx --Y

", & Y

X' *mX = om

~ n’ (g
Hesen{ homogeni rovnice.

At 5 =K

Ags = ‘tt-ﬁf_: 1 Z

~ A . N ’ n 4 .
Obeeny tvar reseni homogeni rovnice.

®
X=( coaZt +& amZf

Partikuldrni integral hledé&m ve tvaru:

X = At +8
= A -
%"= &

Metodou srovndni koeficientd spn*7tAm Monstanty A,B|

Jméno:
Konstrukce mechanismi o

a pracovnich stroji Yd—/ﬂb@(w

5 AR
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visST LIBEREC
fakulta strojni

Dosadim zvolené X do pivodni rovnice.

KiAt+81= - 2L

£ KA o
7 KB

y 4 - Y

8B = "m K "%
= _Y
X=-F

‘ X--X-t,\"'

2z M 4 n -
Obecné redeni nehomogeni rovnice.

X=C enlt + 4«'42:.‘-2.&
X'z -7 auult + 2 cnZt

Poddtedn! podminky pro nehomoge"ni rovnici:

Xpup) = 202
o Xigzo) = O

Vipolet konstant C, C, z podsiteZnfch podmfnek:
¢ obou pruZin / soudet / vblim 4500kg/m .

=7 " 755 °
Z= A < é-\z\f—
40 _ -3 - -3
0"’4{3"‘&—)-,:7 4:%:4-'—5——8,9'/0 ‘:4 9,9./0
' -2
- 207 _ - - 10
200=8 +2¢ = (, —?3-3--\22-/0 ¢ =2
Konstruk hanism Jméno:
apracovnich strod W ehiscaa
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VypoSet doby, za jskou se vdlec Upln& zastavi:
X'=0= -(Z ot +G2Z 022
B = -0485 ainZt + 502 02t
. 202
432% 5985 4,45
Zt ~ 75°
22 T = 43
® Z-t 757 /
L2 - 00243 sce 4240243 2¢.
/

- Z35

Vypotet dréhy, za kterou se vdlec zastavi.
7 2 s A2
X = g/?/” 'C”Zfai 3,2-/0 M?J - 2500

X = 23cm

S ohledem na setrvadnou hmotu dorazové desky

vezmu X=2cm

. Vypodet prufin

de 4, 5mm D= 26mm n= 15 zav, + 1 zdvirny
DA 30mm

Volnd 4élka.ee... 110mm

Jamentovande..... 100mm

Max. stlaend.... 60ma

Pouiivam dvé paraleini / stejné / pruZiny

Jméno:

Konstrukce mechanismi ace
a pracovnich stroja Vé‘(ﬂ%
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VypoZet max. sily plcsobiei na obé& pruiiny.
Pmase = CXoama +40 = 452440 = 13043
Vypodet max. sily pisobici na jednu pruZinu.
Lwase _
Rwmas = £55= = 6540
=Y . 40 _
V=g 3 =2
Nalezeni volné délky pruZiny.
Rwase
)/
\ 4
Xewae L-e [:g[. =80
Lo = 10
—
fm =/ﬂ' 'l,ﬂ[_
of = JEETEEIE _  bygs mmom d = 4 5mm
- 34445
_ 2-48-0°204 15 28
1 6y é5 00 N
26 _
ar= f!;lq.a,/p;:{ﬁ' £‘373"5'-J
. LET LY . (000k3) g = OGS | Lawar $0b4 [ w!
Cwane = “ 7 5357 -
d- volim 4,5mm
i= volim 16 z&vita
lMateridl pruZiny volim 13 270.5 ,ktery mé&;lOkgyEmf

Konstrukce mechanismi
a pracovnich stroja

Jméno:

Tawebucac
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5. Zéver

V rameci spoluprdce nep. Technometra Semily s V3ST Liberec, po-
dala Technometra nivrh na zaddni diplomové préée.'Jde qnévrh
konstrukce automatického dévkovade polotovard do automatické
obrédbg&eci linky. P¥i konstrukei ddvkovade gsem se sna¥il dodr-
Zet v3echny poZadavky, které byly na tuto konstrukei kladeny.
Bod zadénf .6 jsem nedodriel z dtvodd uvedenych ve zprivs.

V mnoha zdvodech se pouZ{v< AAvkovadl, ale doprava kusd
do zdsobnikld davkovasd se proviadi vétdinou rudnd{ pokud jde
o velké souddsti /. Moji snahou bylo mechanisovat i tuto préci.
¥ liveravure, am prakiicky nenl poaavéni velkych soudastf
vibec zpracovédno. Domnfvim se, Ze Jae o prvui pokus v womuo
smeru, feleni tonoto udkolu je velmi slozité, teoreticky nejde
vibec zpracovat / hlavn¥ chovdnf véled v zésobniku /. Bylo by
nutné nejprve funkei vyzkouSet na modelu, ale v z4vodd na to
nebyly prostiedky a ani krétkj%as vymezeny na diplomovou prici
to nedovolil,

Jméno:
Konstrukce mechanisma mewm

a pracovnfch strojG

R R R T
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6. Seznam pou?ité literatury.
Vykresy dopravniku RO-427

Za¥{zen{ pro paletisaci, mezioperalni dopravu a skladovani-

vydala Kovotechna Praha

Zésobniky a podavale - vydala Kovotechna Praha.

Uvodni projekt linky.

Virobni vykresy teleskopickych zveddkd
Hydraulické pohony - in%.,Prokes.

Automatisace ve strojirenstv{ - A.Y., Rabinovi&.

/ T10, T12, T 13 /.

Konstrukce mechanismu
a pracovnich stroja
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