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Komentare ¢i pfipominky:

Reserse ohledné principu fungovani dynamometri a jejich pouziti je velmi chaba.

Oproti pfedchozi verzi byl software dopInén o moznost momentové regulace, ovéem v nékterych
kapitolach tato skutenost neni reflektovana (napf. text na str. 44 dole). Stavovy diagram na str. 45 je
nedostate¢ny, navic obsahuije faktickou chybu - momentova regulace je implementovana a jejl volba
nem0ze vést k chybé.

V textu se vyskytuji gramatické chyby (napf. na str. 31 ._museli byt zohlednény...), ob&as je chybné
pouZita interpunkce.

Klicova slova, nazvy proménnych &i technologické objekty nejsou v textu konzistentné formatovany, coz
Cini text nepfehlednym - zejména pro &tenafe neznalého pouzivané terminologie (viz str. 40 dole). Nazvy
proménnych &i programil uvedené v textu se li§i pouzitim velkych a malych pismen od nazvl pouzitych
ve vyvojovém prostiedi.

Stézejni Cast prace popisujici vytvoreny software neni zpracovana prehledné a vyzaduje dikladné
seznameni se strukturou softwaru pomoci vyvojového prostredi. Pro dal$i praci se softwarem by bylo
vhodné sestavit podrobny stavovy diagram vytvofeného sekvenceru.

Nékteré pfedkladané informace - a& pravdivé a relevantni - nemaji vhodny kontext a pro neznalého
Ctenafe nemusi byt srozumitelné.

...pOKracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Student vytvofil funkéni a pro vyuku pouzitelny software pro ovladani stfidavého dynamometru. Pro
usp&sné zvliadnuti tématu musel nastudovat zna¢né penzum informaci o fidicim systému Siemens
Simotion. Dale bylo nutné vypofadat se s vlastnostmi a chybami, které vykazuje software operatorského
panelu.

Funkce dynamometru byla prakticky ovéfena, Ize vyuzit momentové, rychlostni i polohové fizeni. Vznikla
prace tak predstavuje dobry odrazovy mustek pro dal$i ¢innost na tomto zafizeni - zejména s ohledem na
komfort obsluhy &i pfesnost a kvalitu regulace.

Otazky k obhajobé:

1.V zavéru prace je zmifiovana existence simulatoru pro systém Simotion, muzete jej
néjak uvest &i pfibliZit?

Celkova klasifikace:
Prace spliiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuji tuto préaci klasifikovat stupném Velmi dobfe (2)

V Liberci
dne 3.6.2014

Podpisem souéasné potvrzuji, Ze nejsem v Zadneém osobnim vztahu k autorovi prace
Pt A

podpis vedouciho prace
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