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Nézev prace: Ridici jednotka mobilniho robotu s wifi rozhranim

A. Uplnost abstraktu, kli¢ova slova odpovidaji ndplni prace........... Vyborné (1)

B. Kvalita zpracovénireSerSe. ...t ... Vyborné (1)

C. Redeni prace po teoretické StraNCe . .....oooveiiiiieie e, Vyborné (1)

D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky ........................ Vyborné (1)

E. Uroven zpracovani vysledkt a diskuse ........................... Vyborné (1)

F. Vlastni pfinos k feSené problematice............................. Vyborné (1)
G. Formulace zZaVeru prace. ...t Vyborné (1)
H. Splnénizadani (cilG) prace ... Spinéno

I. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literdrnich ddajd............... Vyborné minus (1-)
J. Typografickd a jazykova droven (v&. pravopisu) ............cooee.n. Vyborné& minus (1-)
K. Formalnindlezitostiprace...........covviiviiie .. Vyborné minus (1-)

(struktura textu, fazeni kapitol, prehlednost ilustraci)

L. Pristup studenta k feSeni (samostatnost, aktivita, ...) .............. Vyborné (1)

Komentare ¢i pfipominky:

Abstrakt je vystizny, ale do kli€ovych slov bych nedal zkratku TUL a mozna ani dal$i obecné znamé
zkratky a nazvy.

V kapitole 2 autor souhrnné popsal dosavadni historii robotu a srozumitelné vymezil rozsah a cile
prace.

V dal$i kapitole se vénuje parametrim pouZzitého fidiciho kontroléru.

Ve Ctvrté kapitole je popséan software robota. Je zde pouzit zkratka SPIFFS, jejiz vyznam je vysvétlen
nezretelné (str. 21 - prvni dva Fadky). Podrobny popis je sice o dvé stranky dale, ale bez reference je
text méné srozumitelny pro &tenare.

Obrazek 4.7 na strané 27 je Spatné& popsan.

Celkové je rozsah textové zpravy pfiméreny a na odpovidajici urovni.

... pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnocent:

V textové zpraveé je zdokumentovan rozsah praci, kterymi se autor pfi svém feseni zbyval. Musel se
seznamit s programovanim mikrokontroléru ESP32, navrhem webového rozhrani, mechanickou a
elektronickou vybavou pasového robotu véetné 3-D tisku souéastek a navrhu DPS.

Autor se mohl vyvarovat nékterych obecné znamych popist, napfiklad HTTP ¢&i 12C.

Kromé dotazeni celého projektu do funkéniho prototypu povazuji za dllezité nalezeni odpovédi na
dvé otazky: 1) jak zajistit pfipojeni vice uzivatelll k jednomu robotu s rliznymi opravnénimi. 2) Lze
ESP32 pouzit soucasné jako fidici a komunikaéni kontrolér. Odpovédi jsem v praci nalezl.

Autor mozna mohl dosazené vysledky diskutovat v obecnéjSim kontextu mobilnich dalkové fizenych
robot(.

Celkové hodnotim praci jako zdafilou a véFim , Ze na ni bude UspésSné navazano daldimi projekty.

Otazky k obhajobé:

1) Vysvétlete obrazek 4.7 na strané 27. Jakym zplisobem Fidite oba motory, kdyz ve formulafi mate
jenom jeden "slide bar" na nastaveni stfidy PWM?

2) V pavodni verzi robotu byl k dispozici jeden pin na méreni napéti baterie. Je funkce méreni Grovné
napajeciho napéti zachovana?

Kontrola plagiatt:

Mira shody podle STAG 0 % (vizwww [S/STAG)
Komentaf v pfipadé shody nad 5 %:

Celkova klasifikace a doporuceni k obhajobé:

Prace spliiuje poZzadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé
Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném: Vyborné (1)

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

V Liberci dne 5.1.2021

podpis vedouciho prace
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